Departamenti i Automatikés

Semestri i IV. Sistemet e rregullimit Automatik  (3+1+1) 7ECTS
Semestrii V.

Nr. Lénda ECTS Orét Lloji

1.  Sistemet digjitale té rregullimit 6 (2+1+1) 6]
2. Mikroprocesorét dhe mikrokontrollorét 6 (2+0+2) ©)
3.  Dirigjuesit e programueshém logjik 6 (2+0+2) 0]
4. Lénda zgjedhore 1 6 - Z
5. Léndé jo teknike: 6 Z
1. Makroekonomi (2+2+0)
2. Mikroekonomi (2+2+0)
3. Léndé opcionale
Gjithsejté: 30 20
Semestri i VI.
Nr. Lénda ECTS Orét Lloji
1.  Modelimi dhe simulimi 6 (2+1+1) 6]
2. Lénda zgjedhore 2 6 (2+2+0) Z
3. Lénda zgjedhore 3 6 (2+2+0) Y4
4.  Punim diplome 12 - ©)
Gjithsejté: 30 16
Lénda zgjedhore 1
1. Sensorét dhe aktuatorét (2+0+2)
2. Lista e Iéndéve nga drejtimet tjera té€ semestrit diméror.
Lénda zgjedhore 2
1. Bazat e robotikés (2+1+1)
2. Bazat e inteligjencés artificiale (2+1+1)
3. Lista e I&ndéve nga drejtimet tjera té semestrit veror.
Lénda zgjedhore 3
1. Sistemet jolineare té rregullimit (2+2+0)
2. Dirigjimi né kohé reale (2+0+2)
3. Instrumentacioni matés dhe DAQ. (2+0+2)
4. Lista e I&ndéve nga drejtimet tjera té semestrit veror.
Referencat:
o0 Projekti ERASMUS - “Towards the Harmonisation of Electrical and
Information Engineering Education in Europe”- “THEIRE”

http://www.eaeeie.org/theiere/
0 Universiteti Teknik i Vjenés (http://tuwis.tuwien.ac.at/)
o0 Fakulteti Elektroteknik i Zagrebit (http://www.fer.hr/fer2/eit)
o0 Universiteti Teknik i Berlinit (http://iv.tu-berlin.de/)




Syllabusi

Universiteti i Prishtinés

Departmenti/Fakulteti/Njésia akademike:
Fakulteti i Inxhinierisé Elektrike dhe Kompjuterike

Titulli i kursit (IEndés mésimore) :
Sistemet Digjitale té Rregullimit

Niveli dhe lloji i kursit:
Bachelor / obligative

Viti i studimeve dhe semestri:
Viti i treté / Semestri i V-té

Numri i oréve né javé:
2+2

Kodi ose shifra e Iéndés:
265

Vlera né kredi ECTS :
6

Koha/lokacioni (termini i mbajtjes sé ligjératés dhe salla)

Mésimdhénési i kursit: Detajet kontaktuese :zyra/telefoni/e-mail dhe termini i caktuar pér
bisedé me studenté
Lavdim Kurtaj,
lavdim.kurtaj@yahoo.com
+377 (0) 44 199 839 (sé pari dérgo njé SMS)
Kab. 708

Qéllimet e kursit(modulit):
- Njohja me koncepte té rregullimit digjital
- Njohja me strukturén e sistemeve digjitale rregulluese.
- Njohja me metodat e analizés dhe té projektimit té sistemeve digjitale rregulluese.
- Realizimi i rregullatoréve digjital mikroprocesorik, pjesa harduerike dhe softuerike.
- Njohja me paisjet e avancuara té rregullimit digjital.



Rezultatet e pritura té nxénies
Pas pérfundimit té kétij kursi (Ié&nde) studenti do té jeté né gjendje gé:

1. Té njoh sistemet digjitale rregulluese.

2. Té vlerésoj karakteristikat e sistemeve digjitale rregulluese dhe té jeté né gjendje gé té
marré masat pér pérmirésimin e tyre.

3. Té projektojé sistemin mikroprocesorik pér realizimin e rregullatorit digjital.
4. T& shkruaj pérkrahjen softuerike pér realizimin e rregullatori digjital.

5. Té kyqget né rrjedhat e avancuara té rregullimit digjital.

Metodologjia e mésimdhénjes:
Ligjeraté, diskutim.

Literatura bazé:
1. B.C. Kuo, Digital Control Systems, Saunders College Publishing, Florida
2. C.H. Houpis, G.B. Lamont, Digital Control Systems: Theory, Hardware, Software,
McGraw-Hill, New York.

Plani i detajizuar i mésimit pér njé semestér:

Java e paré:

Njohja me landé. Shembuj té sistemeve diskrete dhe digjitale rregulluese.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 1.

Literatura 2, Kapitulli 1.

Java e dyté:
Shndérrimi dhe pérpunimi i sinjaleve. Sensorét karakteristik digjital.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 2.
Literatura 2, Kapitulli 7.

Java e treté:
Lidhja me organet ekzekutive. Step-motorrét.
Literatura:
Material i dorézuar.
Linge né Internet.

Java e katért:
Struktura e sistemeve digjitale rregulluese. Modelimi. Transformimi-z
Literatura:
Material i dorézuar.
Literatura 1, Kapitulli 2, 3.
Literatura 2, Kapitulli 3, 4.



Java e pesté:
Transformimi-z i modifikuar. Sinjali né mes té momenteve té mostrimit.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 3.

Java e gjashté:

Funksionet transmetuese, diagramet blok dhe grafi i rrjedhjes sé sinjaleve..
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 4.

Literatura 2, Kapitulli 4.

Java e shtaté:
Metoda e variablave té gjendjes. Kontrollabiliteti, Observabiliteti dhe Stabiliteti.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 5, 6.
Literatura 2, Kapitulli 14.

Vlerésimi i paré intermediar

Java e teté:
Analiza né domenin kohor dhe né domenin z..
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 7.
Literatura 2, Kapitulli 5.

Java e nénté:
Analiza né domenin frekuencor.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 8.
Literatura 2, Kapitulli 5.

Java e dhjeté:
Simulimi digjital dhe ridizajnimi digjital

Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 9.

Literatura 2, Kapitulli 6.
Java e njémbédhjété:

Kompensimi kaskad me rregullator digjital ekuivalent me ata kontinual..
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 10.

Literatura 2, Kapitulli 11.

Vlerésimi i dyté intermedier

Java e dymbédhjeté:

Rregullatorét digjital. Lokusi i rrénjéve né rrafshin z.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 10.

Literatura 2, Kapitulli 12.



Java e trembédhjeté:

Realizimi i sistemeve rregulluese digjitale.
Literatura:

Literatura 2, Kapitulli 8.

Literatura 1, Kapitulli 12.

Java e katérmbdhjeté:

Realizimi programor i rregullatoréve digjital. Gjatésia e fundme e fjalés.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 10, 12.

Literatura 2, Kapitulli 8, 10.

Java e pesémbédhjeté:

Procesorét digjital té sinjaleve (DSP).
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 12.

Metodat e vlerésimit:

Vlerésimi i paré: 10 %
Vlerésimi i dyté: 10 %
Detyrat e shtépisé: 10 %
Ushtrimet laboratorike: 40 %
Provimi final: 30 %
Total: 100 %

Politikat akademike dhe rregullat e mirésjelljes:
Vlerésimi i paré, Vlerésimi i dyté, Detyrat e shtépisé dhe Ushtrimet laboratorike jané té
obligueshme.

Litaratura shtesé dhe bibliografia:
Cilado literaturé gé trajton probleme té rregullimit digjital éshté e miréseardhur.



Syllabusi

Universiteti i Prishtinés

Departmenti/Fakulteti/Njésia akademike:
Fakulteti i Inxhinierisé Elektrike dhe Kompjuterike

Titulli i kursit (IEndés mésimore) :
Mikroprocesorét dhe mikrokontrollerét

Niveli dhe lloji i kursit:
Bachelor / zgjedhore

Viti i studimeve dhe semestri:
Viti i treté / Semestri i V-té

Numri i oréve né javé:
2+1+1

Kodi ose shifra e Iéndés:
258

Vlera né kredi ECTS :
6

Koha/lokacioni (termini i mbajtjes sé ligjératés dhe salla)

Mésimdhénési i kursit: Detajet kontaktuese :zyra/telefoni/e-mail dhe termini i caktuar pér
bisedé me studenté
Lavdim Kurtaj,
lavdim.kurtaj@yahoo.com
+377 (0) 44 199 839 (sé pari dérgo njé SMS)
Kab. 708

Qéllimet e kursit(modulit):
- Njohja me detalet e pjesés harduerike té& kompjuterit
- Pérdorimi i mikroprocesorit/mikrokontrollerit né aplikime t& ndryshme
- Konceptet bazike pér mikrokontroller
- Njohja me arkitekturén e mikrokontrolleréve té familjes 8051
- Njohja me sistemet pér zhvillimin e softuerit
- Programimi i mikrokontrolleréve né asembler, C, Basic
- Programimi dhe shfrytézimi i njésive periferike



Rezultatet e pritura té nxénies
Pas pérfundimit té kétij kursi (1énde) studenti do té jeté né gjendje qé:

1. Té njoh strukturén e sistemeve mikroprocesorike me té cilat do té takohet
2. Té projektojé sisteme mikroprocesorike bazike pér aplikime konkrete
3. Té shkruaj programe pér aplikime konkrete

4. T& detektojé problemet né sistemet mikroprocesorike

Metodologjia e mésimdhénjes: (p.sh.ligjératé,seminar,diskutim,puné né grupe,etj)
Ligjeraté, diskutim.

Literatura bazé:
D. V. Hall, Microprocessors and digital systems, McGraw-Hill
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall
Manuale té prodhueséve pér mikroprocesor dhe mikrokontroller

Planii detajizuar i mésimit pér njé semestér:

Java e paré:
Motivimi dhe njohja me sistemet mikroprocesorike
Literatura:
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 1-16

Java e dyté:
Qarget logjike pér projektimin e sistemeve mikroprocesorike

Literatura:
D. V. Hall, Microprocessors and digital systems, McGraw-Hill, fage 17-134
Manuale té prodhueséve (linge né Internet)

Java e treté:
Sistemi mikroprocesorik dhe detalet e komunikimit né mes njésive
(diagramet kohore)
Literatura:
D. V. Hall, Microprocessors and digital systems, McGraw-Hill, fage 135-290,
451-464
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 287-302
Manuale té prodhueséve pér mikroprocesor dhe mikrokontroller

Java e katért:
Struktura e brendéshme e 8051 dhe variantat e prodhueséve té ndryshém
Literatura:
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 17-42
Manuale té prodhueséve pér mikrokontroller te familjes 8051

Java e pesté:
Njohje me sistemin zhvillimor



Literatura:
Manual i Sistemit Zhvillimor 8051
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 181-228

Java e gjashté:
Bashkésia e instruksioneve

Literatura:
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 43-62
Manuali i mikrokontrollerit 8051

Java e shtaté:
Portet pér hyrje/dalje dhe komunikimi me periferi

Literatura:
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 193-228
Manuali i mikrokontrollerit 8051

Vlerésimi i paré intermediar

Java e teté:
Programimi né asembler

Literatura:
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 117-154
Manuale té asembleréve

Java e nénteé:
Tastatura dhe displei

Literatura:
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 193-228
Manuale té komponenteve

Java e dhjeté:
Struktura e programeve. Diagrami i gjendjeve
Literatura:
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 155-180

Java e njémbédhjeté:
Funksionimi dhe programimi i tajmeréve

Literatura:
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 63-80

Vlerésimi i dyté intermedier

Java e dymbédhjeté:
Interraptet (ndérprerjet) - gjenerimi dhe procesimi
Literatura:
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 97-116

Java e trembédhjeté:
Komunikimi serik
Literatura;



S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 81-96

Java e katérmbdhjeté:
Shndérrimi A/D dhe D/A
Literatura:
S. MacKenzie, The 8051 microcontroller, Prentice-Hall, fage 193-228

Java e pesémbédhjeté:

Programimi né gjuhé té larta programuese
Literatura:

Manuali i BASIC pér 8051

SDCC né Internet

Metodat e vlerésimit:

Vlerésimi i paré: 10 %
Vlerésimi i dyté: 10 %
Detyrat e shtépisé: 10 %
Ushtrimet laboratorike: 40 %
Provimi final: 30 %
Total: 100 %

Politikat akademike dhe rregullat e mirésjelljes:

Vlerésimi i paré, Vlerésimi i dyté, Detyrat e shtépisé dhe Ushtrimet laboratorike jané té
obligueshme.

Litaratura shtesé dhe bibliografia:

Cilado literaturé gé trajton mikroprocesorét dhe mikrokontrollerét e cilido prodhues
éshté e miréseardhur.



Syllabusi

Universiteti i Prishtinés

Departmenti/Fakulteti/Njésia akademike:
Fakulteti i Inxhinierisé Elektrike dhe Kompjuterike

Titulli i kursit (IEndés mésimore) :
Dirigjuesit e Programueshém Logjik

Niveli dhe lloji i kursit:
Bachelor / obligative

Viti i studimeve dhe semestri:
Viti i treté / Semestri i V-té

Numri i oréve né javé:
2+0+2

Kodi ose shifra e Iéndés:

Vlera né kredi ECTS :
6

Koha/lokacioni (termini i mbajtjes sé ligjératés dhe salla)

Mésimdhénési i kursit: Detajet kontaktuese :zyra/telefoni/e-mail dhe termini i caktuar pér
bisedé me studenté
Lavdim Kurtaj,
lavdim.kurtaj@yahoo.com
+377 (0) 44 199 839 (sé pari dérgo njé SMS)
Kab. 708

Qéllimet e kursit(modulit):
- Njohja me dirigjues té programueshém logik (DPL).
- Njohja me pérdorimin e DPL né automatizim.
- Njohja me ményrat pér krijimin e programeve pér DPL.
- Realizimi i projektit té bazuar né DPL - procedura nga ideja deri te realizimi
harduerik dhe softuerik.
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- Njohja me strukturat e avancuara: modulet, rregullimi, rrjetat dhe komunikimi njeri-
makiné.

Rezultatet e pritura té nxénies
Pas pérfundimit té kétij kursi (Iénde) studenti do té jeté né gjendje qé:

1. Té njoh sistemet e bazuara né DPL né pérgjithési.
2. Té njoh llojet e sensoréve dhe aktuatoréve dhe ményren e lidhjes sé tyre me DPL.
3. Té zgjedhé sistemin adekuat t& DPL pér zgjidhjen e detyrés sé automatizimit.

4. Té realizoj programin pér DPL duke u nisur nga shtruarjet standarde té problemit
duke pérdor funsionet bazike dhe ato té avancuara.

5. Té tregojé njohuri né mundésité komunikuese t&€ DPL dhe pér njésité pér komunikim
njeri-makiné.

Metodologjia e mésimdhénjes:
Ligjeraté, diskutim.

Literatura bazé:
1. Hugh Jack, Automating Manufacturing Systems with PLCs,
http://hughjack.com/book_plcs/
2. W. Bolton, Programmable Logic Controllers, 5th Ed, Newnes, 2009
3. Graune, Thielert, Wenzl, LOGO! Practical Training, Publicis Publishing, 2009
4. Hans Berger, Automating with SIMATIC, Publicis Publishing, 2003
5. Manualet e PLC-ve LOGO! dhe S7-200 té Siemens.

Planii detajizuar i mésimit pér njé semestér:

Java e paré:

Njohja me landé. Kronologjia e automatizimit.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 1, 2.

Java e dyté:
Struktura harduerike e Dirigjueséve té Programueshém Logjik (DPL ose nga anglishtja
PLC). Llojet e PLC-ve. PLC-té e Siemensit: LOGO dhe S7-200.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 3.
Literatura 5.

Java e treté:
Programim i bazik i PLC-ve. Softueri pér programim. Skema e lidhjeve, Blloget
Funksionale dhe Diagrami Shkallé.

Literatura;
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Literatura 3, Kapitulli 1.
Literatura 5.

Java e katért:
Sensorét me informaté dalése logjike/digjitale. Modulet hyrése logjike/digjitale. Lidhja
e sensoréve né modulet hyrése.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 4.
Literatura 5.

Java e pesté:
Aktuatorét dhe kontrollimi logjik/digjital i tyre. Modulet dalése logjike/digjitale. Lidhja
e aktuatoréve me modulet dalése.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 5.
Literatura 5.

Java e gjashté:

Funksionimi i PLC-ve dhe Cikli Punues.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 8.

Java e shtaté:
Blloget funksionale kohore dhe programimi i tyre.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 9.
Literatura 5.

Vlerésimi i paré intermediar

Java e teté:
Blloget funksionale pér numérim dhe programimi i tyre.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 9.
Literatura 5.

Java e nénteé:

Diagramet kohore. Krijimi i programit duke u bazuar né diagramet kohore.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 10.

Literatura 5.

Java e dhjeté:
Programet sekuenciale dhe Bitat sekuencial. Krijimi i programit duke u bazuar né
algoritém dhe né diagram té gjendjeve.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 11, 12.
Literatura 5.

Java e njémbédhjété:
Sensorét dhe aktuatorét analog. Modulet pér hyrje dhe dalje analoge.

12



Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 22, 23.
Literatura 5.

Vlerésimi i dyté intermedier

Java e dymbédhjeté:

Sistemet e hapura. Gjuhét programuese sipas standardit IEC61131.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 17-21.

Literatura 5.

Java e trembédhjeté:
Modulet e specializuara pér hyrje dhe dalje. Rregullimi riveprues (me gark t& mbyllur).
Rregullatori PID.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 25, 26.
Literatura 5.

Java e katérmbdhjeté:

Standardet pér komunikim serik me PLC dhe lidhja né rrjeté.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 27, 28.

Literatura 5.

Java e pesémbédhjeté:

Komunikimi njeri-makiné (Human-Machine Interface - HMI).
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 29.

Literatura 5.

Metodat e vlerésimit:

Vlerésimi i paré: 10 %
Vlerésimi i dyté: 10 %
Detyrat e shtépisé: 10 %
Ushtrimet laboratorike: 40 %
Provimi final: 30 %
Total: 100 %

Politikat akademike dhe rregullat e mirésjelljes:
Vlerésimi i paré, Vlerésimi i dyté, Detyrat e shtépisé dhe Ushtrimet laboratorike jané té
obligueshme.

Litaratura shtesé dhe bibliografia:
Cilado literaturé gé trajton PLC-té dhe aplikimin e tyre né automatizim.
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Syllabusi

Universiteti i Prishtinés

Departmenti/Fakulteti/Njésia akademike:
Fakulteti i Inxhinierisé Elektrike dhe Kompjuterike

Titulli i kursit (IEndés mésimore) :
Bazat e Robotikés

Niveli dhe lloji i kursit:
Bachelor / zgjedhor

Viti i studimeve dhe semestri:
Viti i treté / Semestri i VI-té

Numri i oréve né javé:
2+2

Kodi ose shifra e Iéndés:
286

Vlera né kredi ECTS :
6

Koha/lokacioni (termini i mbajtjes sé ligjératés dhe salla)

Mésimdhénési i kursit: Detajet kontaktuese :zyra/telefoni/e-mail dhe termini i caktuar pér

bisedé me studenté
Lavdim Kurtaj,
lavdim.kurtaj@yahoo.com
+377 (0) 44 199 839 (sé pari dérgo njé SMS)
Kab. 708

Qéllimet e kursit(modulit):
- Njohja me koncepte té robotikés
- Pérshkrimi i pozitave relative dhe i Iévizjeve né hapésiré.
- Meényrat e llogaritjes sé ndikimeve dinamike.
- Si béhet rregullimi i nyjeve dhe reaksionet né mes nyjeve.

- Njohja me ményrat e zbérthimit té detyrés né nivelet e ndryshme pér ekzekutim.

- Njohja me sensorét dhe me procesimin e informatave té tyre.
- Programimi i robotéve.
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Rezultatet e pritura té nxénies
Pas pérfundimit té kétij kursi (Iénde) studenti do té jeté né gjendje gé:

1. Té identifikojé strukturat e robotéve dhe elementet karakteristike.
2. Té pérshkruaj lévizjet dhe té llogaris interaksionet dinamike.
3. Té projektojé rregullatorét pér nyjet e robotit.

4. T& béjé kalimin nga problemi konkret né detalet e nevojshme ekzekutive.

5. Té kyqget né rrjedhat e avancuara té rregullimit dhe té procesimit té informatave nga

sensorét e ndryshém, si bazé e krijimit té robotéve “intelegjent”.

Metodologjia e mésimdhénjes:
Ligjeraté, diskutim.

Literatura bazé:
1. K.S. Fu, R.C. Gonzales, C.S.G. Lee: ROBOTICS, Control, Sensing,Vision, and
Intelligence, McGraw-Hill
2. Paul P.: Robot Manipulators Mathematics, Progrmming and Control, MIT Press

Plani i detajizuar i mésimit pér njé semestér:

Java e paré:
Njohja dhe zhvillimi historik
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 1.
Java e dyté:
Detyra kinematike direkte. Matrica e rrotullimeve dhe kompozite. Gjeometria e
Imazheve.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 2, 7.4.

Java e treté:
Detyra kinematike inverze. Qasja analitike, gjeometrike dhe numerike.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 2.

Java e katért:

Dinamika e gjymtyres sé robotit. Formulimi i Lagranzh-Euler-it.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 3.
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Java e pesté:
Dinamika e gjymtyres sé robotit. Formulimi i Newton-Euler-it.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 3.

Java e gjashté:

Ekuacionet e gjeneralizuara té d’ Alambert-it pér lévizje.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 3.

Java e shtaté:
Planifikimi i trajektores sé manipulatorit. Trajektroret e interpoluara né nivel té
nyjeve.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 4.

Vlerésimi i paré intermediar

Java e teté:
Planifikimi i trajektores né hapésirén karteziane. Planifikimi i trajektoreve vijédrejta me
pérdorimin e Quaternion-eve.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 4.

Java e nénteé:

Panifikimi i trajektoreve nén kufizime té ndryshme.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 4.

Java e dhjeté:
Rregullimi i manipulatoréve robotik. Rregullimi i robotit PUMA.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 5.

Java e njémbédhjété:

Metoda e momemteve té llogaritura.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 5.

Vlerésimi i dyté intermedier

Java e dymbédhjeté:

Metodat tjera té rregullimit. Rregullimi adaptiv.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 5.

Java e trembédhjeté:
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Sensorét né robotikeé.
Literatura:
Literatura 1, Kapitulli 6.

Java e katérmbdhjeté:

Procesimi i informatave vizuele.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 7, 8.

Java e pesémbédhjeté:

Programimi i robotéve.
Literatura:

Literatura 1, Kapitulli 9.

Metodat e vlerésimit:

Vlerésimi i paré: 10 %
Vlerésimi i dyté: 10 %
Detyrat e shtépisé: 10 %
Ushtrimet laboratorike: 40 %
Provimi final: 30 %
Total: 100 %

Politikat akademike dhe rregullat e mirésjelljes:

Vlerésimi i paré, Vlerésimi i dyté, Detyrat e shtépisé dhe Ushtrimet laboratorike jané té
obligueshme.

Litaratura shtesé dhe bibliografia:
Cilado literaturé gé trajton probleme té ndryshme té robotikés éshté e miréseardhur.

17



Modeli i Planit mésimor té Iéndés

Syllabusi

Departamenti: Automatiké
Fakulteti/Njésia akademike: Fakulteti i Inxhinierisé Elektrike dhe Kompjuterike

Titulli i kursit (Iendés mésimore): Modelim dhe Simulim
Niveli dhe lloji i kursit: Bachelor / Obligative

Viti i studimeve dhe semestri: Viti i treté, Semestri VI
Numri i oréve: 2+2

Kodi ose shifra e Iéndés:

Vlera né kredi ECTS: 6

Koha/lokacioni:

Mésimdhénési i kursit:  Dr. sc. Ilir Limani, Prof.; Zyra: 628, Telefoni: 038 554 896, e-mail:
ilir.limani@fiek.uni-pr.edu, dhe termini i caktuar pér bisedé me studenté:
e emarté: 12%: 14%

Qéllimet e kursit (modulit):

e Té& kuptoj konceptet themelore dhe ligjet themelore fizike né bazé té cilave modelohen
proceset fizike.

e Té pérforcoj njohurité pér modelet e ndryshme matematikore pérmes té ciléve
pérshkruhen proceset dinamike.

e Té& njoftohet dhe té zbatoj softuerin kompjuterik MATLAB (SIMULINK) né problemet
e modelimit té proceseve dhe projektimit té sistemeve rregulluese.

e T& kuptoj ményrén e modelimit té proceseve me natyra té ndryshme fizike.

e T& zbatoj ményra té ndryshme té simulimit né problemet e analizés dhe té sintezés sé
sistemeve rregulluese

Parakushtet: Sinjalet dhe sistemet, Automatika

Rezultatet e pritura té nxénies:
Pas pérfundimit té kétij kursi (Iénde) studenti do té jeté né gjendje qé:
e Té& njoftohet me bazat e modelimit té sistemeve lineare dhe jo-lineare fizike.
o TE jeté né gjendje té shtroj modele matematikore gé pérshkruajné proceset elektrike.
e TE& jeté né gjendje té shtroj modele matematikore gé pérshkruajné proceset mekanike.
e TE& jeté né gjendje té shtroj modele matematikore qé pérshkruajné proceset hidraulike
dhe pneumatike.
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o TE jeté né gjendje té shtroj modele matematikore gé pérshkruajné proceset termike.

e TE& pérfitoj njohuri dhe shkathtési né shfrytézimin e MATLAB-it (SIMULINK-ut) pér
zgjidhjen e problemeve té ndryshme nga Iémi i rregullimit automatik.

e Te& kryej detyra té analizés dhe té projektimit té sistemeve rregulluese pérmes softuerit
simulues.

Metodologjia e mésimdhénies: Ligjératé dhe zgjidhja e problemeve tipike nga Iémi modelimit
té proceseve dhe analizés sé sistemeve rregulluese, si né aspektin teorik ashtu edhe pérmes
simulimeve kompjuterike.

Literatura bazé:
1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. Ilir Limani, Dr.sc.
2. K. Ogata, “Modern Control Engineering”, Prentice Hall, 1997.
3. J. Mikles and M. Fikar, “Process Modeling, Identification, and Control”, Springer,
2007.

Plani i hollésishém i mésimit pér njé semestér:

Java e paré: Modelet matematikore té sistemeve: Hyrje, Parimet themelore t¢ modelimit té
sistemeve dinamike, Madhésité dhe parametrat e modelit, Modelet hyrje-dalje.
Literatura:
1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. llir Limani, Dr.sc.
2. J. Mikles and M. Fikar, “Process Modeling, Identification, and Control”, Springer,
2007.

Java e dyté: Modelet matematikore té sistemeve: Modelet e gjendjes, Kalimi nga njé tip i
modelit né tjetrin, Linearizimi i modelit.
Literatura:
1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. llir Limani, Dr.sc.
2. J. Mikle$ and M. Fikar, “Process Modeling, Identification, and Control”, Springer,
2007.

Java e treté: Simulimi i sistemeve dinamike : Bazat e MATLAB-it, Urdhrat dhe variabélat,
Matricat, Grafikét, Dokumentet “function” dhe “skript”.
Literatura:

1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. Ilir Limani, Dr.sc.

2. “MATLAB 6.0 User’s Gude”, The Math Works Inc. Natick, MA, USA, 2000.

Java e katért: Simulimi i sistemeve dinamike : SIMULINK-u dhe relacioni i tij me MATLAB-
in, Bllok-diagramet simuluese, Blloget kryesore t¢ SIMULINK-ut gé pérdoren né modelimin e
sistemeve, Ndértimi i simulimit.
Literatura:

1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. llir Limani, Dr.sc.

2. “Simulink 7 User’s Guide”, The Math Works Inc. Natick, MA, USA, 2009.

Java e pesté: Modelet e proceseve elektrike: Ligjet themelore fizike pér modelim, Qarget
pasive elektrike, Qarget aktive elektrike.
Literatura:
1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. Ilir Limani, Dr.sc.
2. J. Mikle$ and M. Fikar, “Process Modeling, Identification, and Control”, Springer,
2007.
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Java e gjashté: Modelet e proceseve elektrike: Sistemet elektromagnetike.

Literatura:
1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. Ilir Limani, Dr.sc.
2. K. Ogata, “Modern Control Engineering”, Prentice Hall, 1997.

Vlerésimi i paré i ndérmjetém

Java e shtaté: Modelet e proceseve mekanike: Sistemet zhvendosése mekanike, Sistemet
rrotulluese mekanike.
Literatura:
1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. Ilir Limani, Dr.sc.
2. J. Mikles and M. Fikar, “Process Modeling, Identification, and Control”, Springer,
2007.

Java e teté: Modelet e proceseve mekanike: Sistemet e kombinuara mekanike, Linearizimi i
modeleve.
Literatura:
1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. llir Limani, Dr.sc.
2. J. Mikle$ and M. Fikar, “Process Modeling, Identification, and Control”, Springer,
2007.

Java e nénté: Modelet e proceseve hidraulike: Elementet e sistemeve hidraulike, Sistemet e
akumulimit té fluidit, Analiza e sistemeve hidraulike.
Literatura:
1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. Ilir Limani, Dr.sc.
2. J. Mikles and M. Fikar, “Process Modeling, Identification, and Control”, Springer,
2007.

Java e dhjeté: Modelet e proceseve hidraulike: Servo-sistemet elektro-hidraulike, Sistemet
pneumatike, Linearizimi i modeleve.
Literatura:
1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. llir Limani, Dr.sc.
3. J. Mikle$ and M. Fikar, “Process Modeling, Identification, and Control”, Springer,
2007.

Java e njémbédhjeté: Proceset termike: Mekanizmat themeloré pér pércjelljen e nxehtésisé,
Modelet termike me parametra té pérgendruar.
Literatura:
1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. Ilir Limani, Dr.sc.
2. J. Mikle$ and M. Fikar, “Process Modeling, Identification, and Control”, Springer,
2007.

Java e dymbédhjeté: Simulimi dhe projektimi i sistemeve rregulluese-Qasja klasike: Pérgjigja
né hyrjen arbitrare, Performancat e sistemit, Stabiliteti i sistemit, Teknikat kompensuese pér
sistemet me njé hyrje dhe njé dalje
Literatura:

1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. Ilir Limani, Dr.sc.

2. K. Ogata, “Modern Control Engineering”, Prentice Hall, 1997.
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Java e trembédhjeté: Simulimi dhe projektimi i sistemeve rregulluese-Qasja moderne: Zgjidhja
e ekuacionit té gjendjes dhe pércaktimi i matricés kalimtare, Stabiliteti i sistemit né hapésirén e
gjendjeve, Zgjidhja numerike e ekuacioneve té gjendjes dhe pércaktimi i pérgjigjes sé sistemit,
Kontrollueshméria.
Literatura:

1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. Ilir Limani, Dr.sc.

2. K. Ogata, “Modern Control Engineering”, Prentice Hall, 1997.

Java e katérmbédhjeté: Simulimi dhe projektimi i sistemeve rregulluese-Qasja moderne:
Projektimi i sistemit rregullues té riveprimit té& gjendjes sé ploté pérmes vendosjes sé poleve,
Vézhgueshméria dhe kompensatorét.
Literatura:

1. “Transparencat dhe shénime té shtypura té ligjératave”, Prof. llir Limani, Dr.sc.

2. K. Ogata, “Modern Control Engineering”, Prentice Hall, 1997.

Java e pesémbédhjeté: E rezervuar pér tejkalime t€ kohés né ligjérime dhe té sqarimeve té
pikave problematike.
Literatura:

Vérejtje: Terminin e vlerésimeve e cakton mésimdhénési sipas planifikimit té 1&ndés gé e
ligjéron.
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Metodat e vlerésimit:

e Vlerésimi i paré: 30%

e Vlerésimi i dyté: 30%

e Provimi final: 40%

e Total: 100%
Vérejtje: Vlerésimet e ndérmjetme pérbéhen nga zgjidhja e detyrave. Konsiderohet se studenti
kualifikohet pér provimin final, qé pérbéhet nga pyetjet teorike, né qofté se ai e kalon pragun
prej 50% té totalit té poenéve nga kéto vlerésime. Studentét, pérndryshe i nénshtrohen provimit
dy-pjesésh, ku sérish pjesa e paré konsiderohet kualifikuese dhe merr pjesé me 60% né
formésimin e rezultatit té provimit.

Politikat akademike dhe rregullat e mirésjelljes: (mésimdhénési cakton kriteret pér vijimin e
rregullt né ligjérata dhe ushtrime dhe rregullat e mirésjelljes si: mbajtja e qetésisé né mésim,
shkycja e telefonave celular, hyrja né sallé me kohé, etj.)

Literatura shtesé dhe bibliografia:
1. B. Roffel and B. Betlem, “Process Dynamics and Control”, John Wiley, 2006
2. “MATLAB 6.0 User’s Gude”, The Math Works Inc. Natick, MA, USA, 2000.
3. “Control System Toolbox 8 User’s Guide”, The Math Works Inc. Natick, MA, USA,
20009.
4. “Simulink 7 User’s Guide”, The Math Works Inc. Natick, MA, USA, 2009.
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